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01)	f(x) = ax2 – x – 2	 g(x) = x2 – 5x + 4a
f(x) = g(x) [ponto de intersecção]
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Vértice de f(x):	 	 	 Vértice de g(x):
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f(x) = x2 – x – 2 e g(x) = x2 – 5x + 4
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02)	 sen SOHCAHTOA	( )	=	 	θ
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03)	Elipse: circunferência → x2 + y2 – 6x = 0 → C (3, 0)
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04)	a)	S = S0 + v . t
	 ∆S = v . t
	 10 = 10 . t
	 t = 1 s

b)	FR = m . a
	 P sen 30o = m . a

	

m	.	g	.	sen	30 =	m	.	a

10	.	 	=	a

o
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2

	 a = 5 m/s2

c)	S = S0 + v . t
	 ∆SAB = vAB . tAB

	 8 = vAB . tAB	 	 	 vAB = v
BC0

	 vBC = v
BC0 + aBC . tBC	 	 tAB = tBC

	 0 = vAB – 4 . tAB

	 vAB = 4 . tAB

	 8 = 4 . tAB . tAB

	 2 = tAB
2

	 tAB = 2	s

05)	a)	

	 	 t decorrido = 1 s

	 	
	 	 som → t = 1 s

	 	

	 ∆x = (D + d)	 ∆x = v . t
	 	 	 	 D + d = 340 . 1
	 	 	 	 d = 340 – D

	 ∆x = (D – d)	 ∆x = v . t
	 	 	 	 D – d = 34 . 1
	 	 	 	 –d = 34 – D
	 	 	 	 d = –34 + D

	 d = d
	 340 – D = –34 + D ⇒ D = 187

	 Resposta: 187 m
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	 b)	faparente = 840 Hz
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	 Após o som colidir com o muro e voltar
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	 f = 687,3

	 Resposta: 687,3 Hz

06)	a)	Pela regra da mão direita: a força magnética possui direção vertical e sentido para baixo.
	 F = B . i . 
	 F = 0,2 . 2 . 0,3
	 F = 0,12 N

	 b)	FEF = FMAG + P
	 K . x = B . i .  + m . g
	 20 . x = 0,2 . 1 . 0,3 + 0,05 . 10
	 20 . x = 0,06 + 0,5
	 x = 0,028 m

	 c)	A mola continua sendo esticada, pois, ao inverter o sentido da corrente e do campo magnético, a força magnética 
continua sendo vertical e para baixo.


