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) = g(X) [ponto de interseccao]
f(3) = (E)
2 g 2
%—§—2=g—1—5+4a X(4)
4 2 4 2
9a-6-8=9-30+ 16a
Ta=7
a=1
fx) =x*-x-2eg(x) =x*-5x + 4 Vértice de f(x):
8)_9_3 _ =0 .
f(E)_Z_E_Z VT2 T T2
3 5 -9 -9
flz]=—— Y = 77— T Y=
(2) 4 Vo4 (1) Y4

A

Area do triangulo | (g

5) (1 —9) (5 —9)
v,z —lev, |= — |
4 2 4 2’ 4

3 .5,
2 4
2 2 4
5 9
2 4
S=l —2—7—2—5——+£+£+E = S=1ua
2 8 8 8 8 8
4
5 -
oz)sen(0)=§%3 — 0088 =7
° 6 —>tg6=—
4
( 7 , 3 4
= — sen20=2.senf.cosH6=2. - .- =
6x +y 16+t90 55
—%sen(29)+3y.cos@=5
6 = 9 =1 6 =1
XtY= 15t 1%6 " X+y= 6x +y=1
6 _6x 1y g —6x + 12y = 25
5 A 4 5 5
-~ X.— +3y.-=5
325 5 13y = 26
5 y=2

Vértice de g(x):
—(=5)

2. (1)
-9

=>XV=

24

25

- 6x+2=1
6x = —1
1

X= ——
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03) Elipse: circunferéncia — x> + y2—6x = 0 — C (3, 0)

2
P (2, V/27) eelipse > e = g = g (eixo maior // eixo y)
. (x—=3?2 y? ¢ 32 8 , 8a°
Elipse b2 + o2 1 e 36 9 - 9
_ 2
(2b23) +§=1—>bl2+§l—7=1—>az=b2+c2
127 2_ ey 8
LI - a‘=b"+ —
b? ' 9b? 9
9 + 27 = 9b2 96.2 = 9b2+882
36 = 9b? a® = 9b®
b4 a’=9.4
a==6
_ A\ 2
Elipse — x =3¢ + L =y
36
04)a)S=5,+v.t c)S=5,+v.t
AS =v.t ASAB = Vs - bag
10 =10.t 8=v,. .1, Vg = Vo,
t=1s Ve v00+ch.’[BC te = toe
b)F,=m.a 0=v,-4.1,
Psen30°=m.a Vg =4. 1,
mi.g.sen30°=p. a 8=4-2TAB-'[AB
1 2 =ty
10. E =a ty = 2s
a =5m/s?
05) a) inicio som final som
[aVaVe Ve W WaWa s 4
< som
- v > — N
iy i H )
movimento
V(carro) = 122,4 km/h =34 m/S do carro
|- ----------------------------------------- .| som—>t=1s
D=2
tdecorrido = 1s
D - Ax = (D + d) Ax=v.t
i » D+d=340.1
| :‘—d d=340-D
i Ax={D-d) Ax=v.t
| l D-d=234.1
: ! -d=34-D
Carro R d=-34+D
: (D-d) :
d=d
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340-D=-34+D=D =187

Resposta: 187 m



b)f = 840 Hz
?

aparente

real

inicialmente

(fonte) [0V Ve Ve Ve Ve We Ve We W We W We WaWa Wy 2 (Observador)
v

() 0 —> V(carro) =34 m/s /’H

f

real

\' \'
f=f (5—0)
vV, * Vv,

aproximacao = f' = f (

f' = frequéncia aparente
do som que colide com
0 muro.

I+ |+

34o+o) o (f @)
340 - 34 ' 306

Ap6s o som colidir com o muro e voltar

(observador)

& <“— | | (fonte)
0™ 0
S

v v
—= = 0| . 840 =1. (@) ] (M)
vV, Vg 306 340 - 0

I+ |+

Aproximacéo = f' = f (
f=687,3

Resposta: 687,3 Hz

06) a) Pela regra da mao direita: a forca magnética possui diregao vertical e sentido para baixo.

F=B.i.¢
F=02.2.03
F=0,12N

b)Fee = Fype + P
K.x=B.i./4+m.g

20.x=02.1.03+0,05.10
20.x=0,06 + 0,5
x =0,028 m

c) A mola continua sendo esticada, pois, ao inverter o sentido da corrente e do campo magnético, a forca magnética

continua sendo vertical e para baixo.
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